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해양 플랫폼에서 폭발성 탄화수소가스의 누출이나 화재의 위험성이 있는 구역에 화재 감지 

센서와 가스 감지 센서를 배치하며 적은 수의 센서로 넓은 범위의 구역을 탐지하는 것이 비용 

및 운용 측면에서 경제적이며 효율적이다. 본 과제에서는 비용이 저렴한 3D 모델링 프로그램 

중 하나인 스케치업과 루비 언어 프로그래밍을 이용하여 화재 및 가스 탐지 구역을 도식화 하

고 탐지 영역을 수치로 나타낼 수 있는 화재/가스 시스템 맵핑 툴을 제작하였다. 비교적 구현

이 쉬운 가스 센서 맵핑 툴과는 달리 화재 센서 맵핑 툴은 화재 탐지 시에 장비나 설비에 의해 

가려지는 상황에서는 탐지가 불가능하므로 가려지는 부분을 제외한 정확한 탐지 영역을 확인

하기 위해 Ray-Casting 방식을 이용하였다. 또한 스케치업과 루비 언어를 활용하여 매틀랩과 

연동시키고 유전자 알고리즘을 이용하여 센서의 수량을 최소화하면서 커버리지 영역을 최대

화할 수 있는 툴로 개발 하였다. 


