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본 연구에서는 생물학적 막분리 공정(MBR)의 유출 수질, 폭기 에너지, 그리고 막 오염 정도를

고려한 강화학습 기반 최적 운전 조건을 제시하고자 한다. 강화학습은 학습의 주체인 agent가

environment와 상호작용을 하여 얻는 보상을 최대로 하는 정책을 구하는 방법으로써, 본 연구

에서는 Actor-Critic 방법 및 딥러닝을 강화학습에 접목한 DQN-RL 알고리즘을 이용하여 데

이터 기반 학습을 수행하였다. 강화학습 기반의 최적 공정 운용 시스템은 호기조와 막분리조

의 산소 농도와 막분리조의 운최 운영 방법을 제시하고, 국내 M-MBR 공정 데이타 적용 결과

와 다양한 환경시스템의 Smart O&M의 원천기술로서의 친환경적이며 경제적인 운전 가능성

을 타진하였다. 딥러닝-강화학습기반 자율최적운전방법은 MBR의 막 오염 감소와 공정 운전
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