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액상천연가스(Natural Gas Liquids, NGL) 회수 공정은 천연가스의 가치 향상을 위해 널리 이

용되고 있으며, 기존 유정의 고갈 및 기술개발에 따라 해상 환경에서 운전되는 NGL 회수 공정

에 대한 관심이 증가하고 있다. 이에 따라 해상 환경에서의 안정성 및 공간 압축성이 우수한

터보팽창기 기반의 NGL 회수 공정에 대해 다양한 연구가 진행되고 있다. 
  

실제 공정을 운전할 경우 다양한 요인으로 인해 온도, 유량, 조성 등 공정 운전 조건들이 변화

하므로, 제어기를 통해 운전 성능을 안정적으로 유지하여야 한다. NGL 회수 공정은 여러 단위

장치들로 구성되어 여러 가지 제어 구조가 설계될 수 있으므로, 각 제어 구조들의 공정 제어

성능을 비교하여 효율적인 공정 제어 구조를 선택하여야 한다. 본 연구에서는 NGL 회수 공정

에 대해 다양한 공정 제어 구조 방안을 제시하고, 동적 모사를 활용하여 외란에 대한 공정 제

어 성능에 대해 검토하였다. 
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